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Aplicacion
Ingenieria en

Telecomunicaciones.

Planteamiento del problema.

Durante la elaboracion del proyecto integrador titu-
lado “Maceta inteligente”; se logrd optimizar precios;
con fines prdcticos se crearon 4 modelos diferentes:
Modelo para mejor movilidad, menor precio, mejor de-
teccion y un ultimo con piezas de repuesto. Se sabe la
cantidad de cada uno de los componentes de cada
modelo y su precio final, pero no se sabe:

¢Cudnto cuesta cada componente?
En la siguiente tabla se puede apreciar la relacion.

Modelo/ tipo Pic- Celda Sensorqgrd Llanta Total
de componente 16F887A  Solar 1114 con motor
Mejor movilidad 1 2 4 4 $530.00
Mejor precio 1 0 4 2 $270.00
Mejor deteccion 1 1 6 2 $370.00
Mejores piezas 2 2 8 4 $660.00

de repuesto

Sistema de ecuaciones
xr1 + 2x2+ 43+ 424 = 530
r1 +  +dxz+224=270
r1 + x2+ 623+ 224 =370
2x1 + 2x2 + 8x3 + 44 = 660




Resolucion por medio del Método de Cramer.,
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Procedimiento para calcular el Determinante principal (Dp) por el Método de
Férmula General .
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Procedimiento para calcular el Determinante 1 (D1) por el Método de Cofactores.
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Procedimiento para calcular el Determinante 2 (D2) por el Método de
Propiedades.
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Se moverd la columna 2 a la columna 4, el resultado final del deter-
minante se multiplica por (-1).
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Se multiplica por la diagonal principal y por los nimeros que se mo-
dificaron también por el -1.

|D2|=1%1%2%120*—1%*—2

| D2 |= 480



Procedimiento para calcular el Determinante 3 (D3) por Propiedades
para convertir en una matriz de 3x3 y posteriormente aplicar Sarrus.
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| D3 |= 240 — 400
|Ds|=—160(—1)
| D3 |= 160

Procedimiento para calcular el Determinante 4 (D4) utilizando Pro-
piedades para reducir grado de matriz y posteriormente se aplica
Sarrus.
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Valor de incégnitas:

— D1 _ 400 _
;m——Dp——S 50
_Ds _ 480 _
xz——Dp 8 60
_Ds _ 160 _
zs—po—is 20

Comprobacion.

50 + 2(60) + 4(20) + 4(70) = 530 50 + 60 + 6(20) + 2(70) = 370
50 + 120 + 80 + 280 = 530 110+ 120+ 140 = 370
530 = 530 370 =370

50 + 4(20) + 2(70) = 270 2(50) + 2(60) + 8(20) + 4(70) = 660
50 + 80 + 140 = 270 100 + 120 + 160 + 280 = 660
270 = 270 660 = 660

Interpretacion de datos.

¢Cudnto cuesta cada componente?

Modelo/ tipo Pic- Celda Sensorqrd Llanta

de componente 16F887A  Solar 1114 con motor L]

Costo de cada

componente 5000  $60.00  $20.00  $70.00 $200.00
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